EJW PROJEKT Jerzy Wojcik, ul. Sienkiewicza 3/1, 47-300 Krapkowice

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | OBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

SPECYFIKACJANR 2

ROBOTY ROZBIORKOWE
(Kod CPV 45111100-9)

Nazwa inwestycji Przebudowa i rozbudowa budynku Stowarzyszeniowe]j Publicznej Szkoty
Podstawowej oraz budowa wewnetrznej i zewnetrznej instalacji gazowe;j

Adres inwestycji ul. Szkolna 2, 47-300 Stebléw
Dziatka ewidencyjna: 160502_5.0007.199/2

Inwestor Gmina Krapkowice
ul. 3-go Maja 17,47-303 Krapkowice
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EJW PROJEKT Jerzy Wojcik, ul. Sienkiewicza 3/1, 47-300 Krapkowice

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z rozbiérka, wyburzeniami i demontazem elementéw konstrukcyjnych,
wykonczeniowych itp. wraz z ich usunieciem.

1.1.1. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.1.1.1. Zakres robét objetych Specyfikacjg Techniczna

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majace na celu
wykonanie rozbiérek wystepujacych przy robotach wymienionych w pkt.1.1. Zakresy tych robét okresla
dokumentacja projektowa.

1.2 Okreslenia podstawowe,

Okresélenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i wytycznymi
oraz okresleniami zawartymi w ogdlnej specyfikacji technicznej ,Wymagania ogélne”.

Zastosowane skréty:

SST - Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna
ST - Specyfikacja Techniczna - Wymagania ogdlne
1.3. Ogéblne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnosé¢ z dokumentacja
projektowa, specyfikacjami technicznymi i wymaganiami Zamawiajacego.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIORKI
Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, parkiet, boazeria, elementy metalowe, tworzywa
sztuczne itp.

3. SPRZET

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w Specyfikacji Technicznej ,\Wymagania ogdlne”.

Do rozbidrek moze by¢ uzyty dowolny sprzet (tfomu, kilofy, mtoty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do
metalu i drewna, wciagarki reczne lub elektryczne, rusztowania) pod warunkiem, ze nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych roboét, zaréwno w miejscu tych robét, jak tez przy
wykonywaniu czynnosci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatéw.

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogdlne”.

Gruz z rozbidrki nalezy na biezagco usuwac z placu budowy za pomocg rynien, rekawéw itp. z odwozem
dowolnymi $rodkami transportu (samochdd wywrotka lub skrzyniowy). Przewozony tadunek nalezy
zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Nie nalezy gruzu z rozbiérki uzywac do ponownego zuzycia np. w podtozach posadzek.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogdlne”

5.1. Roboty rozbiérkowe
Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U. Nr 47
poz.401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Przed przystgpieniem do robét nalezy przeprowadzi¢ doktadne sprawdzenie konstrukcji i stanu
technicznego poszczegdlnych elementow, ustali¢ organizacje robét (m. innymi uzgodnienia z
uzytkownikiem), zagospodarowac plac rozbiorki.

5.3. Wykonywanie robét rozbiérkowych

e rozbiorka winna by¢ prowadzona tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne (usuniecie
elementu nie moze spowodowacé uszkodzenia badZz naruszenia statecznosci elementéw
przylegtych),

e rozbiorke nalezy rozpoczagé od demontazu instalacji, stolarki badz innych elementéw
wykonczeniowych,

e elementy wykorniczenia, wyposazenia itp. nalezy znosi¢ np.: recznie lub za pomoca rynien,
rekawdw na miejsce sktadowania na biezaco poza obreb obiektu w miejscu wskazanym przez
Inspektora nadzoru,

e rozbiodrkinalezy prowadzi¢ recznie lub przy uzyciu drobnego sprzetu mechanicznego,

e materiat z rozbiérki odwiez¢ na miejsce docelowego sktadowania (wysypisko) .

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogdlne”.
Wymagania dla robét rozbiérkowych podano w punktach 5.1 - 5.3 kontrola jakosci polega na
sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbiérki oraz sprawdzeniu braku zagrozer na miejscu.

7. OBMIAR ROBOT | WYCENA
Ogoblne zasady obmiaru robdét podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogélne”
7.1 Jednostki i zasady obmiarowania
Jednostkami obmiarowymi robdét sa:
o [szt.]lub[kpl.] - ilos¢ wykué, przekué, demontazy itp.
e [m2]-ilo$¢ rozebranych posadzek, podtozy, oktadzin $ciennych, wykutych osciezy, Scianek itp.
e [m3]-ilosci rozebranych podtozy, $cian, wywiezionego gruzu
llo$¢ robdét okresSla sie na podstawie dokumentacji wykonawczej zuwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Zamawiajacego i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIORROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w Specyfikacji Technicznej ,, Wymagania ogdlne”

Wszystkie roboty objete SST podlegajg zasadom odbioru robot zanikajagcych, ktérych zasady ujeto w
Specyfikacji Ogélne;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w Specyfikacji Technicznej ,Wymagania ogdélne”

(1) Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane przez
Inspektora nadzoru oraz wg zasad przedstawionych w Specyfikacji Ogoélne;j.

(2) Wykonawca celem skalkulowania wartosci jednostkowej robét moze sie postuzyé wtasnymi
bazami cenowymi, rynkowymi cenami jednostkowymi robét lub publikowanymi w ogodlnie
dostepnych wydawnictwach Sekocenbud, Intercenbud, E-bistyp lub dokona¢ wyceny w oparciu
o istniejgce bazy normatywne KNR, KNNR, odpowiednie dla tego typu robot, na bazie wtasnych
lub publikowanych sktadnikow cenotwérczych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Przepisy prawne
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10.2.
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Szczegbtowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych - Rozp. Min.
Bud.. i Przemystu Mat. Bud. z dnia 28 marca 1972r. - Dz.U. Nr 13, poz 93 z pbzniejszymi
zZmianami,

PN - 93/N - 01256/03 Znaki bezpieczenstwa. Ochronai higiena pracy,

Rozporzadzenie MGPIiB z dn. 15.12.1994r w sprawie warunkéw i trybu postepowania przy
robotach rozbiérkowych nieuzytkowanych, zniszczonych lub nie wykonczonych obiektow
budowlanych,

Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dn. 06.02.2003r w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robét budowlanych - (Dz.U. 2003r. nr47 poz.401).

Literatura techniczna

Praca zbiorowa: Poradnik majstra budowlanego. Arkady, Warszawa 2003, 2004,

Praca zbiorowa: Vademecum budowlane. Arkady , Warszawa 2001.
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